
附件4

东南大学成贤学院大学生实践创新训练项目中期检查评审情况统计表   
	序号
	系（部）
	项目名称
	项目主持人姓名
	项目研究时间
	中期评审意见
	说明

	SCX

1201
	机械系
	“步行者”----双足步行机器人
	孙环波
	2012.4-2013.5
	通过。项目已完成机器人机械部分所有模块的建立和部分控制线路的布局，工作进展顺利，进度正常。但要实现课题要求，在控制元器件的选择和运动编程等方面还要做大量的工作。
	三名专家评审

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	



